Вопросы к экзамену

1. Логическое направление моделирования мышления. Преимущества и недостатки.

2. Нейрокибернетическое направление моделирования мышления. Преимущества и недостатки.

3. Типы прикладных систем ИИ

4. Отличия знаний от данных или свойства знаний

5. Нечеткость знаний, причины нечеткости

6. Классификация методов представления знаний

7. Понятие о логике предикатов 1-го порядка как о методе представления знаний.

8. Преимущества и недостатки логики предикатов 1-го порядка

9. Теория нечетких множеств и нечеткая логика. 

10. Понятие лингвистической переменной
11. Фаззификация и дефаззификация

12. Применение нечеткой логики в системах управления 

13. Понятие о правилах-продукциях: структура правил, понятие ядра.

14. Прямой логический вывод.

15. Обратный логический вывод.

16. Дерево решений И-ИЛИ для правил-продукций.

17. Стратегии выбора правил при логическом выводе.

18. Достоинства и недостатки правил-продукций.

19. Понятие о семантических сетях.

20. Достоинства и недостатки семантических сетей.

21. Понятие о фреймах.

22. Структура экспертных систем

23. Когда целесообразно использовать экспертные системы.

24. Этапы проектирования экспертных систем.

25. Прототипы экспертных систем.

26. Инструментальные средства для разработки ЭС

27. Особенности логического программирования на языке Prolog. Его отличие от алгоритмического программирования.

28. Унификация в языке Prolog.
29. Особенности функционального программирования на языке Lisp.

30. Основные подходы к решению задач в интеллектуальных системах – поиск в пространстве состояний, логический вывод, сопоставление с образцом и ассоциативный поиск.

31. Трудности моделирования понимания естественного языка

32. Синтаксически-ориентированный и семантически-ориентированный методы анализа ЕЯ. Их отличия, преимущества и недостатки.

33. Диалог на ЕЯ с использованием шаблонов. Расширенные сети переходов

34. Синтаксические и семантические грамматики

35. Падежные фреймы

36. Основные понятия о методах приобретения знаний

37. Классы задач, решаемых с помощью нейронных сетей

38. Формальная модель нейрона
39. Многослойный персептрон и алгоритм обучения обратным распространением ошибки (error back propagation).

40. Области применения и виды интеллектуальных роботов

41. Структура и функции системы управления интеллектуального робота

42. Понятие о гибридных интеллектуальных системах
